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Abstract of DE3513515 

Submersible with a catamaran-like body which 
joins together two lateral hull parts (1) and has 



at least four buoyancy chambers (4, 5) and a 
battery space (12), a reclining surface (10) 
covering these spaces for two divers (1 1), and 
an electric motor drive (20, 21), compressed- 
air cylinders (3) being accommodated in the 
hull parts (1), by means of which compressed- 
air cylinders (3) the buoyancy chambers (4, 5) 
can be supplied with air and which in addition 
supply air to at least one demand-oxygen 
regulator available to one of the divers. 
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@ Tauchboot 

Tauchboot mft einero kstamaranflhitBchea wet seWiche 
Rumpfteito (1) maamtnenachBeBenden Boetokflrper, dar 
wJndeatanavterAii fti la WM mrearo^ 
raum (12), ttfne dieae Rauroe Oberdackeod© UeQaftfch© (10) 
fOr zwei Taocher (11 ) und efoen e*eJOronwtofi»cheo Artrfeb 
(20, 21) atsfwebt, webei in dan RumpftaBan (1) PreOJtiftfta- 
8chen (3) untargebracht atmi dureh die die Auftriebskam- 
mam (4> 6) rrrft Uft versorgber sind und dte aufterdam mln- 
deatafta ain einem dar Taucher 2ur Verfflgung stehenden 
Unganaiitofnaten mit Luft vereorgt 
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AnsprQche 



Tauchboot mit mindestens einero Aufttiebskdrper verfinderbarer Wasser- 
verdrfingung, einem aus einer Energiequelle gespeisten Antrieb und 
Steuerrundern, dadurch gekennzeichne t,da£ zwei miteinander 
verbundene, eine Liegeflacbe fur zwei Tauchet (11) dienende Rumpf- 
teile (1) katamaranartig vorhanden sind, von denen jede rur Aufnahme 
einet unter Mochdruck stehende PreBluftflasche (3) dient, dafi mirde- 
stens aln von den PreBluftflaschen (3) gespeister Lungenautomat air 
Luftversorgung eines Tauchets (11) vorhanden ist und daB die Auf- 
triebskarper als Aufttiebskaminern (4, 5) ttber SteuerungsventUe zur 
Be- and Entfflftung derselben mit Preflluft aus den PreBluftflaschen (3) 
versorgbar sind 

Tauchboot nach Anspruch 1, g e k e nn z e i c b n e t , durch eine vor- 
zugsweise stromungsgunstige Form mit einer Frontverkleidung (14), die 
aim Ableiten des Stromungsdrucks von den Tauchern mindestens im 
vorderen Abschnitt der Liegeflfiche (10) als eiro durchsichtige, ein 
Armaturenbrett (27) uberwoibende Haube (14) ausgebildet isu 

Tauchboot nach Anspruch 2, dadurch g e kennze i c hne t , dafi die 
Haube (14) an ihrem freien Ende mindestens abschnittsweise mit einem 
Abluftrohr (30) versehen ist, fiber das vorzugsweise die gesamte Abluft 
each aufien abffihrbar ist. 

- II - 



BAD ORIGINAL 



3515515 



4. Tauchboot nach einem der Ansprilche 1 bis 4, dadurch gekenn- 
s e i c h n e c i daB die die Rumpfteile (1) verbindenden GebSuse telle 
auBer den backbord und steuerbord angeordneten Auftriebskammern (4* 
5) eine zwischen diesen angeordneten Batter ieraum (12) aufweisen, der 
durch einen Deckel (13) wasserdicht verschliefibar ist, wobei die Uege- 

flfiche (10) und der Deckel (13) die Deckplatte des Tauchbootes bjlden* 

c 

5. Tauchboot nach Anspruch 4, dadurch gekennxeichnet, daB die 
beiden Rumpfteile (1) in ihrem unteren Bereich zur Aufnahme der 
PreBluftflaschen (3) ausgewolbt sind und dafi sich die Auftriebskammern 
(4, S) oberhalb der Prefiluftflasche (3) beflnden bis hin zur Deckplatte 

(10) . 

d, Tauchboot nach Anspruch 4 oder 5, dadurch gekennzeichnet, 
daB auf der Liege fl&che (10) Haltemittel fQr den Taucher (II) vor- . 
handen sind. 

7. Tauchboot nach Anspruch 6, dadurch gekennxeichnet, daB als 
Haltemittel T-f5rmige Doppelhaken (24) dienen, deren freie Enden ," 
vorzugsweise nach unten gewolbt sind und daB vorzugsweise diese Dop- 
pelhaken (24) im Bereich des Unterschenkels des Tauchers (11) am 
Tauchboot befestigt sindL 

a Tauctooot nach einem der Ansprilche 4 bis 7, dadurch gekenn- 

zeicbnet,daBdie Liegefl&che (10) eine dem Kdrper des Tauchers 

(11) angepaBte, anatomische Formgebung aufweist. 

9. Tauchboot nach einem der vorhergehenden AnsprQchei, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB im Tauchboot zusfitzliche Behftlter oder Pi- 
cber fQr den Transport von Gegenst&nden, insbesondere Werkzeug, vor- 
handen sind* 

ia Tauchboot nach einem der vorhergehenden Anspriche* dadurch ge- 

kennzeichnet,daB an der Unterseite der Rumpfteile (I) Kufen(7) 
angeordnet sind. 
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Tauchboot nach einem der vorhergehenden AnsprQche, dadurch g e - 
k e n n r e i c h n e t , daB der Bootskorper eine Leuchtfarbe aufweisu 

Tauchboot nach einem der vorhergehenden AnsprQche, dadurch g e - 
k e n n z e i c h n e t , daB vorzugsweise vom Armaturenbrett (27) urid 
durch den Taucher (11) betStigbare Steuerungsmittel wrhanden sind 
zum Be- und Entlfiften der Auftriebskammern (4, 5) und zum Verstel- 
len einer Rudereinrichcung. 

Tauchboot nach Anspruch 12, dadurch g e k e n ni e i c h n e t , daB snr 
Betitigung der Ruder (17, 18) die PreBluft aus der PteBluftflasche (3) 
verwendbar ist. 

Tauchboot nach Anspruch 12 oder 13, dadurch gekennzeieh- 
n e t , daB die Steuerungsmittel eine automatische Rflckstellung der 
Steuerruder (17, 18) bewirken. 

Tauchboot nach einem der AnsprBche 12 bis 14, dadurch gekenn- 
z e i c h n e t , daB die Steuerruder (Seitenruder 17 un J HShenruder 18) 
mechanisch von Hand verstellbar sind, 

Tauchboot nach einem der vorhergehenden AnsprQche, dadurch g e - 
kennseichnet,daB swei am Bug des Bootes tfttgeordnete Schein- 
werfer (28) vorgesehen sind. 
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Tauchboot 



Stand dei Technik 

die Brfindung geht aus von einem Tauchboot nach det Gattung des Hauptan- 
spruchs. Bin bekanntes Tauchboot dieser Art (DE-GM 71 48 6l7) kann twir 
einet Person unter Wasser als Antriebsmittel dienen, seat aber vofaus, daB 
der Taucher bexuglich PreBluft autark versorgt wird. Die ^tatigung det Steu- 
errudei erfolgt allein durch elektrische Mittel, die fiber eifcen Fuftschalter 
durch den Taucher einschaltbar sind. Ganx abgesehen diwon, daff em toucher 
stets Fiossen anhat, die ihm das Betatigen des Schalters iaahetu unmoglich 
machen dOrften, ist bei entleerter Batterie ein ManSvrieieto, insbesondere 
Auftaucben des Bootes, nicht mehr moglich. Da beim Tauchen unabhingifc ob 
es sich urn Sporttauchen oder Reparaturtauchen handelt, fmmer mtodestens 
zwei Personen tauchen, mflssen mindestens zwei derartige Tauchbobte e&ge- 
setzt werden, urn dieser Forderung - tauche nie allein - gerecht tu werden. 
Nicht zulettt ist der Antrieb dieses bekannten Tauchbootes ungOnstig nach 
unten angeordnet, so daS der Antrieb bei weichem Gruod in diesem Bmsinken 
wOrde und damit nicht mehr branchbar wire. Das Boot konnte bei diesem 
Antrieb auch nicht auf dem Grund abgestellt werden. Auch die Wasserein- 
trittsventile sind ftuBerst ungOnstig angeordnet und zwingen den ohnehin im 
Sichtbereich eingeschrankten Taucher die Venule, da er sfe nicht seheh kann, 
zu ertasten. 
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Bei einem anderenn bekannten Tauchboot (DE-OS 21 00 827) erfolgt der 
Anttieb ebenfalls durch elektrische Mittel, die durch eind Batterie gespeist 
werden. Die Aufttittsmittel werden vor Inbetriebnahme eingestellt und bleiben 
unverfindert mit dem grofien Nachteil, daB beim Stillegen des Bootes auf dem 
Grund nach dessen Verlassen dutch den Taucher, dieses selbst wiedet air 
OberflSche steigt und dort wohl abgetrieben und vom Taucher nicht mehr 
gefunden wlrd. Das Tarieren dieses Bootes ist aufierordentlich schwierig, wenn 
nicht gar unmogUch. Auch hier ist kaum vorstellbar, wie ein derartiges Boot 
bei zwei Tauchem noch manovriert werden soil oder wo sich diese Taucher 
im Boot aufbalten so 11 en. 

Bei wieder einem anderen bekannten Tauchboot (DE-OS 31 18 568), das 
nachteiUgerweise wieder nur far einen Taucher und zudem einen bezuglich der 
Sauerstoffversorgung autarken Taucher konzipiert ist, muB sich der Taucher an 
einem GerOst festhalten, das Qber Gelenke verformbar, nicht wodurch das 
Boot lenkbar sein solL Ganz abgesehen davon, dafi diese Bootsgestaltung un- 
verhfiltnismaSig viel Wirbelwiderstfinde erzeugt, verlangt sie ein sich anpassen 
des KOrpers des Tauchers an das BootsgerOst und dessen Gelenke, wodurch 
dieses Tauchboot praktisch nicht anwendbar ist, ganz abgesehen da>on, daB 
eine Losung mit geschlossener Kabine lebensgefShrlich ware. 



Votteile der Brfindung 

Das erfindungsgemfiBe Tauchboot mit den kennzeichnenden Merkmalen des 
Hauptanspruchs hat demgegenuber den Vorteil, daB auBerordentlich grofle 
Preflluftreserven vorhanden sind, daB zwei Taucher mit einem Boot tauchen 
und daB sich beide Taucher Ober je einen Lungenautomaten direkt aus den im 
Boot untergebrachten Prefiluftflaschen versorgen kSnnen und daB vorteilhaf- 
terweise fOr die im Boot vorgesehenen AuftriebskOrper ausreichend PreBluf t 
fQr ein vielfaches Auf- und Abtauchen des Tauchbootes vorhanden ist. 
Durch die katamaranfihnliche Anordnung des Bootsrumpfes ist es mdg- 
lich, zwei groBe, beispielsweise 50 Liter Preflluftflaschen unterzubringen, 
so daB bei 200 bar FOUdruck eine Reserve von etwa 20.000 Liter atembarer 
PreBluft bestehu Theoretisch kOnnen beide Taucher bei dieser Luftreserve bis 
4 zu 5 Stunden unter Wasser bleiben, was beispielsweise bei Unterwasserrepa- 
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raturen von gxCBeren Schiffen von Vorteil sein konnte. So wfire es denkbar, 
daS die Taucher sich abwechseln w&hrend das Tauchboot stationftr an der 
Reparaturstelle verbleibu Urn eine ausreichende Auftriebskraft tvt erhalten, 
genflgen vier flut- und belQftbare AuftriebskSrper mit je 175 Litem Volumen. 
Durch die Integration von die PreBluftflaschen aufnehmenden RSumen mit de 
Auftriebskorpern und deren katamaranartigen Verbindung dieser GegenstSnde 
ergibt sich eine verhSitnismSBig groBe LiegeflSche fflr die Taucher. 

Nacb einer vorteilhaften Ausgestaltung der Erfindung weist das Tauchboot 
eine vorzugsweise strdmungsgunstige Frontverkleidung auf, die zum Ableiten 
des StrSmungsdruckes von den Tauchern Qber dem vorderen Abschnitt der 
LiegeflSche gewSlbt ist und dort aus einem durchsichtigen Material besteht. 
Durch diese Ve rid ei dung wird auBer dem Scbutz der Taucher auch der Strfi- 
mungswiderstand und damit der Energieverbrauch wShrend der Fahrt herabge- 
setrt- An der Oberkante dieser Frontverkleidung sind in Ausgestaltung der 
Erfindung Austrittsdffhungen zum Entlfiften der AuftriebskSrper vorhanden, so 
daft die austretende Luft keinerlei Sichtbehinderung fQr die Taucher sur Folge 
hat* Die beiden Rumpfteile kfinnen erfindungsgemSB in ihrem unteren Bereich 
zur Aufnahme der PreBluftflaschen ausgewdlbt sein, wobei sich die Auftriebs- 
kdrper oberhalb der PreBluftflaschen befinden. Die beiden Rumpfteile bilden 
zusammen mit dem Deckel eines zwischen den Rumpfteilen angeordneten, 
wasserdichten Behalters zur Aufnahme der Bnergiequelle eine gemeinsame 
OberflSche, die die LiegeflSche des Tauchbootes darstellt. 

Nach einer vorteilhaften Ausgestaltung der Erfindung sind auf der LiegeflSche 
Haltemittel vorhanden, die die Taucher selbsttStig am Tauchboot festhalten, 
wobei als Haltemittel T-formige Doppelhaken dienen kSnnen, deren freie En- 
den vorzugsweise nach unten gewolbt sind, so daB sich der Taucher mit seinen 
Unterschenkeln an diesen Halteteilen festklemmen kann. Vorteilhafterweise 
kann die LiegeflSche eine dem KSrper angepafite anatomlsche Formgebung 
aufweisen. 

Nach einer zusStzlichen Ausgestaltung der Erfindung sind BehSlter oder FS- 
cher fur den Transport von Gegenst&nden, wie beispielsweise Werkzeug, vor- 
handen. Die Art der Tauchbootsgestaltung ermoglicht derartige BehSlter un- 
terzubringen, ohne deshalb strdmungsungunstige Ausbauten zu erhalten. Diese 
BehSlter sind von Wasser durchstromt, urn so beim Offnen keine Xndehmg des 
Gewichtes zu bewirken. 
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Nacfa einer weiteren Ausgestaltung der Eifindung sind an det Unterseite des 
Tauchbootes Kufen vorhanden, so dafi dieses Tauchboot auch leicht fiber den 
Grand des Wassers riehbar ist und sich nicht an Unebenheiten verhaken kann. 
Aufierdem kann das Boot auch an Land und unter Wasser auf diesen Kufen 
gezogen und abgescellt we r den. 

Det wrdere Teil der Bootsoberflfiche kann erfindungsgemaB als Cockpit aus- 
gebildete sein, in dem die Steuerungsmittel zum Verstellen der Ruder und 
zum Be- und Entlflf ten der Auftriebskdrper untergebracht sind. Diese Steue- 
rungsmittel konnen elektrisch, vormgsweise aber mechanisch arbeiten, so daft 
bei Ausfall der elektrischen Anlage eine mechanische, d.h. wiUkflrliche Steue- 
rung mdgiich 1st. Vorteilhafterweise konnen diese Steuerungsmittel oder Steu- 
erungsventUe als Sicherheitselemente ausgebildet sein mit selbsttatiger Rflck- 
stellung und/oder SchnellschluSvorrichtung. 

Nacb einer ergfinxenden Ausgestaltung der Erfindung ist das Boot insgesamt 
stromungsgunsdg ausgebildet, wobei sich der bintere Teil des Bootes verjungt. 
Dieser verjttngte Teil geht in einen rohrfOrmigen Abscbnitt fiber, in welchem 
die elektrisch angetriebene Schraube liuft. In diesem Bndbereich ist auch das 
H5hen- und das Seitenruder untergebracht, so dafi die an der Bootsoberflache 
entlang gefuhrte Stromung unmittelbar durch diese Ruder geteilt wird. 

Weitere vorteilhafte Ausgestaltungea und Vorteile der Brfindung sind der 
nacbfoigenden Beschreibung, der Zeichnung und den Ansprfichen entnehmbar. 



Zeichnung 

Bin Ausfuhrungsbeispiel des erfindungsgemfiBen Tauchbootes ist in der Zeich- 
nung dargestellt und wird im folgenden naher beschrleben. Bs teigen: 

Pig. 1 eine Draufsicht auf das Boot; 

Fig. 2 einen Langsschnitt durch das Boot gemafi Linie II-B in Fig. 1 und 
Fig. 3 einen C^erschnitt durch das Boot gemafi Linie 111-411 in Fig. L 
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Beschreibung des AusfOhnmgsbeispieis 

Wie den Figuren 1 bis 3 entnehmbar ist, weist das erfindungsgemSEe Tauch- 
boot etae strSmungsgQnstige AuOenhaut auf, mil innerhalb der Haut verges©- 
henen Trennwfinden, wodurch eihe Arisahl von mm Teil abschliefibaren Oder 
auch wasserdichten Kammern entstehu Der gnmds&tzliche Aufbau entspricht 
einem Katamaran, dessen RQmpfe 1 durch die Kammern biklenden Gehluse- 
teile 2 miteinander verbtinden sind. Die RQmpfe 1 nehmen jeweils eine SO 
Liter fassende PreSluftflasche 3 auf und sind zu darGber Hegenden Aufuiebs- 
kammern 4 und 5 durch eine Wand 6 getrennt, Der Raum urn die Prefllnft- 
flaschen 3 dieser RQmpfe 1 kann geflutet sein, um keinen ungewQnschten 
Auftrieb xu bewirken. Hierzu genflgen, wie bei anderen ge flute ten Kammern, 
stets offene Offnungen in der AuBenhauu An den RQmpfen sind nach unten 
Kufen 7 vorgeseben, um beim Aufsetzen des Tauchbootes einerseits zu ver- 
meiden, dafi die AuSenhaut der RQmpfe 1 verletzt und andererseits ein besse- 
res Gleit- bsw. Standvermdgen auf dem Meeresgrund oder dem Boden zu er~ 
xielten. Die RQmpfe 1 and fiber eine Bodenplatte 8 miteinander verbundett, in 
der zu den Auftriebskammem 4 und 5 bin stets offene FlutungsBffmmgeh 9 
vorgeseben sind. Nach oben bin ist das Tauchboot durch eine Deckplatte 10 
verschlossen, die als Liegefl&che 2 in Lfingsrichtung nebeneinander liegenda 
Toucher dient und entsprechend, um ein mdglichst bequemes Liegen su ermSg- 
lichen, anatomisch geformt ist. Zwischen den linken und rechten Auftriebs- 
kammem 4, 5 ist ein wasserdichter Batterieraum 12 vorgesehen, dex durch 
einen abnehmbaren Deckel 13 verschlossen ist* Um die Taucher bei der Pahxt 
zu schQtzen und auSerdem die Hydrodynamik des Bootes ru verbessern, ist im 
vorderen Teil Qber der Deckplatte 10 eine durchsichtige Kaube 14 vorgeseben. 

Uhter dieser Haube 14 sind aus der Deckplatte 10 die vom Taucher sit nut- 
zenden Armaturen angeordneu Unter der Deckplatte 10 sind in cfiesem Be- 
reich also in Fahrtrichtung vor den Auftriebskammem 4 f 5 in einem Raum 15 
die Steuerorgane 16 zur Manovrierung dies Tauchbootes unter gebrachu 

Am Heck des Tauchbootes ist ein Seitenmder 17 und quer zu dem in einer 
Ausnehmung dieses Seitenruders ein Hfihenruder 18 vorhanden* Im Kreuzungs- 
be reich dieser beiden Ruder ist eine Ringdflse 19 vorgeseben, die fest mit der 
Tauchbootwand verbunden 1st und in der eine von einem Elektromotor 20 an- 
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getriebene Schraube 21 &uft. Beide Ruder 17 und 18 weisen im Bereich 
RingdOse 19 entsprechende Aussparungen auf und sind jeweils an ihren seit- 
lichen Stirnendeu an mit dem BootskSrper verbundenen Armen 22 und 23 
schwenkbar aufgehangt. In diesen Armen 22 und 23 laufen die air Betfitigung 
der Ruder 17 und 18 erforderlichen Seelen, beispielsweise Baudenalge. 

Damlt sich die Taucher am Boot festhalten konnen, and im Bereich der Un- 
terschenkel der Taucher an der Deckplatte 10 T-f6rmige Bflgel 24 vorgesehen, 
hinter die der Tauch mit seinen Unterschenkeln greift. AuBerdem verlaufen 
seitlich der Deckplatte 10 Haltestangen 25 r an denen sich der Taucher beim 
Verlassen oder Besteigen des Bootes halten kann oder an denen das Boot, 
wenn Ober Land geajgen wird oder auf dem Wasser schwimmt, geftthrt wer- 
den kann. 

Ausgehend von den dargesteliten Proportionen Tauchboot ai Taucher konnen 
fan Batterieraum 12 neun Batterien untergebracht werden, nfimlich acht Pahr- 
batterien mit 6 Volt und 250 Ah, mit denen der Elektromotor 20, nfimlich 
ein NiederspaimuiJgsgieich^romantriebsmotor fQt 48 Volt, mit Enetgie wrsorgt 
wird. Die neunte Batterie arbeitet mit 12 Volt und 120 Ah und dient der Be- 
leuchtung. Als Antriebsmotor kann ein bekannter Elektromotor fOr Unterwas- 
serbetrieb dienen mit 1800 Watt bei einer Betriebsspannung von 48 V. He 
Drebzahlregelung und Drehrichtungsinderung dieses Motors wird vom Taucher 
gesteuert. Die erforderlichen Steu*.'organe sind unter der Haube 14 auf einem 
Armaturenbrett 27 angeordnet, so dafi der Taucher diese in der Zeichnung 
nicht mehr dargesteliten Armaturen stets in Sicht- und Reichweite hat. Mit- 
tels einer elektronischen Steuerung kann der Verbrauch an Steuerenergie mi- 
ni miert werden. Auf dem Armaturenbrett 27 ist auBerdem eine Ameigevor- 
richtung fOr den Ladeaistand der Batterien vorgesehen. 

In den Bug des Tauchbootes sind zwei Unterwasserscheinwerfer 28 starr ein- 
gebaut, die vom Taucher Ober auf dem Armaturenbrett 27 angeordnete Schal- 
ter eingeschaltete werden kOnnen und die von der 12 V-Batterie versorgt 
werden, Die Ladebuchsen fQr die Batterien sind im Batterieraum 12 unterge- 
bracht, so daS keine KurzschluSentladung durch Wasser erfolgen kann. AuBer- 
dem ist damit gewShrleistet, daS der Batterieraum 12 bei jeder Nachladung 
geOffnet und damlt auf mogliche Undichtheiten OberprOft undausreichend be- 

- 7 - 



-X- jr 



351 35 t 5 



IQf tet wird. Die Deckplatte 10 des Tauchbootes kann gegebenenfalls mit was- 
serfest elngelassenen Soiarzellen belegt sein, urn eine Wlederaufladung der 
Batterien bei Nichtmitzung des Fahrzeuges zu erzielen. Das ehtsprechende 
Ladegerfit ist dann im Batterietaum 12 untergebracht. 

Die Betfitigung vom Seitenruder 17 und Hdhenruder 18 kann mit mechanischen 
Mitteln von Hand oder mit pneumatischen Mittetn erfolgen. Als pneumatische 
Mittel dienen Arbeitszyiinder, die an die Bewegung Obemagenden Mittehv wie 
beispielsweise Baudenzfigen, angreifen und die fiber Ventiie mit PreOluft ver- 
sorgt werdeiu Die Ventiie werden unmittelbar vom Taucher betfitigt und sind 
auf dem Armaturenbrett 27 angeordnet* Das aus den Prefiluftflaschen ent- 
nommene Arbeitsmittel Luft wird fiber ein Dnickminderventil im Drack redu- 
ziert. Bntsprechend funktionieren die mechanischen Arbeitsmittel, bei denen 
ebenfalls der Taucher einen Steuerhebel betfitigt, der jedoch unmittelbar am 
Ubertragungsmittel, beispielsweise dem Baudenzug, angrelft* Audi dteset Steu- 
erhebel ist am Annaturenbrett 27 angeordnet. Durch die unmittelbere mecha- 
nische Betfitigung wird vor aliem Prefiluft gespart und es besteht darflber 
hinaus eine NotsteuertnfigUchkeit, beispielsweise wenn die Preflluf t zur Steue- 
rung nicht mehr ausreicht. 

Aus praktischen Grfinden wird der Steuerhebel, ob nun ffir die mechanische 
Steuerung oder die pneumatische Steuerung, ffir die entsprechende Betfitigung 
in Qblicher Weise bewegt, nfimlich nach vorne gedrfickt, wenn das Boot nach 
unten fahren soli, zurfickgezogen, wenn das Boot wieder nach oben steuern 
solL Bei Umlegung des Hebels nach rechts nimmt das Seitenruder 17 eine 
Stellung ffir eine Rechtskurve und bei Umlegung nach links ffir eine Links- 
kurve ein. 

Bei mechanische r Steuerung ist eine automatische Rfickstellung in die neutra- 
te Lage der Steuerruder vorhanden, so daS also eine Richtungsfinderung nur so 
iange vorgenommen wird, so lange der Steuerhebel in einer entsprechenden 
Stellung durch den Taucher gehalteri wird. Bei pneumatischer Steuerung ist 
ein Gegensteuern, wie bei einem Fhigzeug, nStig, urn die Ruder wieder in 
Neutralstellung zu bringeiu 
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Das Auf- und Abtauchen des Tauchbootes wird ebenfalls flber auf dem Anna- 
turenbrett 27 angeordnete Hebel gesteuert, die Ventile der Auftriebskammern 
4 und 5 betfitigen, so dafi in der Binstellung PreBluf t aus den Prefiluftflaschen 
3 in diese Auftriebskammern 4, 5 str8mt und in der anderen Stellung in 
diesen Auftriebskammern 4, 5 bef indlicbe Luf t nach au£en entlassen wird. 
Durch die Flutungs5ffnungen 9 stromt entweder beim BelQften der Auftriebs- 
kammern 4, 5 Wasser heraus oder beim Absenken des Bootes und entspre- 
chendem Entlassen der Luft aus den Kammern 4, 5 Waser hinein. Dadurch, 
dafi vier Kammern, nimlich zwei links und zwei rechts, im Boot untergebracht 
sind, die jeweils unabh&ngig voneinander belOftet oder entlflftet werden k8n- 
nen, kdnnen auch Gewichtsunterschiede im Boot, naralich einseitige Belastung 
bei Fahrt rait nur einem Taucher oder einseitige Werkzeugbelastung, durch 
entsprechende willkflrliche Luftmengensteuerung ausgeglichen werden. Der 
Taucher kann somit in sehr feinfOhliger Weise das Boot steuerbord oder back- 
bord oder heckseits oder bugseits unterschiedlich stark anheben bzw. absen- 
ken. 

Als Skherheit gegen Verlust des Bootes Auch Ausgehen der Prefiluit ist ein 
Drackwfichter im Luftsystem vorgesehen, der entsprechend einer bestimmten 
Tiefe und analogen Umgebungsdrucks, z. B. bei 70 m Wassertiete, die Auf- 
triebskammern 4, 5 automat isch mit Luft bedingt, urn ein langsames *r~r 
sicheres Auftreiben des Tauchbootes an die Wasseroberfl&che zurQckzuerzwin- 
gen. 

XuSerst wichtig fflr den vorteilhaf ten praktischen Binsatz des Tauchbootes ist, 
dafi an jeder der beiden Liegeseiten am Armaturenbrett 27 ein Atemluftgerit 
vorhanden ist, das der Taucher, obwohl mit einem eigenen Gerfit ausgerflstet, 
fQr oder wfihrend der Bootsfahrt benutzt, Hierdurch kann er oft in entschei- 
dender Weise (fie Prefiluft der eigenen Flasche fQr den vom Tauchboot ge- 
trennten Binsatz einsparecu Die Atemluftregler (Lungenautomaten) sind hier 
nicht nSher dargestellt, aber bevorzugt am Armaturenbrett 27 untergebracht. 
Der Wechsel des MundstOckes vom Bordlungenautomaten zum eigenen Lungen- 
automaten ist unprbblematisch, da stets ein gewisser Luftuberdruck herrschu 
Bekanntlich regelt sich bei diesen Lungenautomaten der Luftdruck automa- 
tisch nach dem Umgebungsdruck, dh.. dafi also bei grdfieren Tiefen ein habe- 
re r Luftdruck als bei niederen Tiefen eingestellt wird 
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Fflr alle Luftverbraucher des Tauchbootes, nimlich Lungenautomaten, Ruder- 
bet&iig ung , Auftriebskammernversorgung wird die unter Hochdruck atehende 
Prefiluft aus den Flaschen 3 nach DurchstrSmen eines DruckralncferventUs in 
einen niche dargestellt Luf tver teller geleitet, von dem dann die entsprechen- 
den Leitungen zu den einzelnen Verbrauchern abzweigen. Aber auch die ver- 
brauchte Luf t wird in einem ebenfalls nicht dargestellt Luftsammler aufge- 
fangen, urn dann durch Schlfiuche in ein AblaBrohr 30 geleitet zu werden, das 
beispielsweise als Vierkantrohr den hinteren AbschluB det Haube 14 bildet. 
Von hier aus kann die Luft dine die Sicht des Tauchers zu behindern, an die 
Wasseroberfl&che strdmen. 

Auf dem Arraaturenbrett 27 sind aufier den beschriebenen Anzeigegerftten und 
Armaturen weitere Anzeigegerite, wie beispielswebe Tiefenmesser und Luft- 
fOltstandsanzeiger usw. angeordnet. 

Wie der Beschreibung entnehmbar 1st, bestehen die Vorteile des Tauchbootes 
vor allem in der breiten Nutzbarkeit* Das Boot kann auf grund seiner AusfQh- 
rung gleichermaBen als Sportboot sowie als Reparaturboot octet auch mflitft- 
rischen Zwecken dienen. Das Tauchboot kann bel Unterwasserreparaturen als 
Werkzeugboot dienen, bei dem in irgendwelchen Flchern der verbleibeAdea 
ungenutzten Rfiume Werkzeuge untergebracht sind, wobei diese FScher durch- 
aus geflutet sein kdnnen, so dafl der Taucher oder Monteur zur Reparatiir- 
stelle fahren kann, ohne allein schon bei dieser Fahrt erhebliche Luftreserven 
elnes eigenen, auf dem Rflcken befindlichen PreStuf tbehftlters zu verbrauchen 
Die Mdglichkeit dieses Tauchbootes, wfihtend der Bodtsfahrt (fie Atemluf t 
dem Bootspreftluftbehiltef zu entnehmen und den eigenen Behfilter zu sparen, 
hat entscheidende Bedeutung. Auf diese Weise kann ein Taucher bis zu zehn 
Stunden der Luf tversorgung wegen unter Wasser bleiben und er kann vor allem 
ungefihrdet auf und ab tauchen, das bekanntlich nur langsam erfolgen kann, 
damit sich der meschllche KSrper auf die Druckfinderimg einstellen kann. 



Numnw: *tSi« 
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